
Бібліотеки Python
для проєкту:
RPi.GPIO
OpenCV
time

Для прототипу
використовуємо
електронні компоненти:

Raspberry Pi 4 2GB
сервопривід MG995 Tower Pro
180° - 2шт.;
реле модуль 1-канальний 5V;
лазерна указка;
USB-камера Logitech Webcam
HD Pro C920.

Методи дослідження:

на підставі аналізу спеціальної літератури та
інтернет джерел виявити актуальність побудови
роботизованих модулів та інноваційних
автономних військових систем;
уточнити технології створення автономних бойових
систем;
розробити прототип автономного бойового модуля
та його компонентів на платформі Raspberry Pi;
створити програму керування прототипом
автономного бойового модуля та його
електронними компонентами;
зібрати 3Д-модель прототипу автономного
бойового модуля та випробувати його.

розробити прототип автономного
бойового модуля на платформі
Raspberry Pi.

Мета до﻿слідження:

Аналіз спеціальної літератури та інтернет джерел дозволив підтвердити
актуальність побудови роботизованих платформ та інноваційних автономних
військових систем.
Уточнено технології та принципи, які використовуються для створення
автономних бойових систем.
Розроблено прототип автономного бойового модуля та його компонентів на
платформі Raspberry Pi.
Створена програма керування прототипом автономного бойового модуля та
його електронними компонентами дозволила перевірити взаємодію плати
керування та електронних компонентів.
3Д-модель автономного бойового модуля дозволила надрукувати макет
прототипу на 3Д-принтері та апробувати його.
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Денисов Денис Олександрович - завідувач кабінетом Кіровоградської Малої академії наук учнівської молоді, вчитель
фізики комунального закладу «Центральноукраїнський науковий ліцей-інтернат Кіровоградської обласної ради».
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АВТОНОМНИЙ
БОЙОВИЙ МОДУЛЬ

Рис. 4 Функція для
керування
сервоприводом
(скріншот автора)

Рис. 3 Налаштування малювання прицілу (скріншот автора)

Рис. 1.Схема підключення електронних
компонентів до Raspberry Pi 4 (схема автора). Рис. 2. Прототипування на макетній платі (власне фото).

  Рис. 7

Рис. 6 Тестування прототипу автономного бойового модуля (фото Денисов Д.О.)Рис. 5  Процес наведення лазеру
на обличчя (власне фото)

Завдання дослідження:

роботизовані бойові платформи.

Об’єкт дослідження:

розробка автономного бойового
модуля на платформі Raspberry Pi.

Предмет дослідження:

Теоретичні методи:
опрацювання та аналіз даних,
системні відомості про
роботизовані бойові платформи

Математичні методи:
використана математична логіка
для доведення коректності
програмного коду

Спеціальні методи: тестування
і валідація для перевірки
взаємодії програмних рішень і
компонентів 

Саленко Олег Олександрович - методист Кіровоградської Малої
академії наук учнівської молоді.

Висновки і результати:

Рис. 7  Прототип автономного бойового модуля
(власне фото)

Проєкт на GitHub


